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特異最適 制御 問咫

の バンバン 制御 において
、
切り替え 曲面 上 に 沿っ て 状態 が動いていく 場合に は

最小 原理 によって 制御 入力 が決定できない

。 入 (t)
「

g (NM) = O が 一瞬 だけ 成り立つ 。

いそ の とき の 入力 を どの よう に 選んで も 状態 、 軌道 に影響 しない
、

の 入 (t)ないしは 1 ) = 0 が
、
ある 長さ を 持った 時間 区間 にわたって 恒等 的 に 成り立つ

。

→ H における u の 保奴 が 0
. 最小 原理 から uを 決める こと が でき ない

、

ここ の とき 、 状態 の 軌道 を 特異弧 といい
、
そこで の 最適制御 を 特異最適制御

という
、

• 特異最適制御 を 決定する には 、 最小 原理 以外 の 条件 を 導く 必要 がある
、

H における U の イ京奴が 0 に なる
- - H が い に 依存 しなく なる

、

→ 典 二 O ( 6 . 24)

が 恒等 的 に 成り立つ 。

これは 最適性 の 必要 条件 。

m 。 特異弧で は
、
制御 入力 に よら ず 条件 15.6 ) が 成り立つ 。

。 16.24 ) は 特異孤にわたって 恒言 的 に 成り立っ
、

- 何 回 時間 微分 して も O
.

間車 の ため
、

n : スカラー と する
、

1階 微分 を考える
、

た ぼ) = 譜 i + で
る いる 入

=

が十
一 f _

。導入 (昔)
「

= O ( 6
.

25)
るいる か

と なる
。

。 もしも ( 6
.
25 ) の 左辺 に Uが 現れる なら ば

、
( 6
.
24 ) の 代わり に し 6.25) から

alt ) が 決まる .

° 16.25 ) の 左辺 に い が 現れない 場合 でも 、 さらに 時間 微分 を続けて 、 ある 階奴 k

で いが な見れ た なら ば
、

式と し苦 ) = 0 16.26)

という 条件 から u を 決定 できる
。

。 多 入力 の 場合
、

入力 ごと に 上記 の 微分 回収 k が 異なる 場合 が ある
.

o ( 5.21 郎 における 弱い クレ で シュ 条件 を 一般 化 した 関係式
い)

e ま う 憑 し 祟 )り こ 。 ( l こ0.1.2
.
. . .
1

が知ら れて いる
、


